WIRTUALNY TRENAZER DO REALIZACJI UZUPEENIAJACEGO BLOKU SZKOLENIOWEGO
W ZAKRESIE WYBRANYCH TECHNIK POZYSKIWANIA DREWNA SPALINOWYMI
PRZENOSNYMI PILARKAMI tANCUCHOWYMI, Z UWZGLEDNIENIEM POTENCJALNYCH
SYTUACJI WYPADKOWYCH

Technika rzeczywistosci wirtualnej (VR) wykorzystana do wspomagania szkolef
i pokazéw przeznaczonych dla operatoréw pilarek
(w lesnictwie a takze w budownictwie i rolnictwie)

Szkolenia operatoroéw pilarek w zakresie podstawowych technik pozyskiwania drewna
(Scinki i obalania drzew oraz okrzesywania i przerzynki drewna), bez koniecznosci narazania ich na mozliwosé
doznania urazow wystepujacych w realnym srodowisku pracy

Dziewie¢ technik (scenariuszy) pozyskiwania drewna mozliwych do przecwiczenia z wykorzystaniem trenazera
wirtualnego (wg wyboru prowadzacego szkolenie), w ktérych wykorzystywane s pilarka taficuchowa, kliny i siekiera:

1) Scinka i obalanie drzew o $rednicy mniejszej niz uzyteczna dtugosé prowadnicy.
) Scinka i obalanie drzew o érednicy wiekszej niz jedna uzyteczna dtugos¢ prowadnicy (ale nie wiekszej niz dwie).
3) Scinka i obalanie drzew o rednicy wiekszej niz dwie uzyteczne dtugosci prowadnicy.
)

Scinka i obalanie drzew pochylonych zgodnie z kierunkiem obalania, o $rednicy pnia wiekszej od uzytecznej dtugosci
prowadnicy.

5) Scinka i obalanie drzew o $rednicy pnia wiekszej od uzytecznej dtugosci prowadnicy i mniejszej od dwéch dtugosci
uzytkowych prowadnicy oraz lekko pochylonych przeciwnie do kierunku obalania

6) Scinka i obalanie drzew o $rednicy pnia mniejszej od dtugosci uzytkowej oraz lekko pochylonych
w bok do kierunku obalania

7)  Okrzesywanie drewna — pofaczenie trzech technik: wahadtowej, dzwigniowej oraz odcinania grubych gatezi drzew (w
trzech etapach)

8) Przerzynka drewna mocno naprezonego o Srednicy mniejszej niz  uzyteczna  dtugos¢  prowadnicy,
w ktorym wtékna Sciskane znajduja sie po dolnej stronie strzaty

9) Przerzynka drewna mocno naprezonego o Srednicy mniejszej niz  uzyteczna  dtugos¢  prowadnicy,
w ktorym witdkna Sciskane znajduja sie po gornej stronie strzaty



wyposazenie trenazera w  bezprzewodowe  gogle
z zamontowanymi sfuchawkami ze wzmacniaczem generujacymi
dZwiek przestrzenny 3D

Sledzenie przez tracker potozenia i rotacji atrapy pilarki
(trzymanej przez realizujgcego Cwiczenie) i wyposazenie jej w
czujniki sprawdzajace jej stan (np. wciSniecie przycisku
przyspiesznika, hamulca, itp.)

wyposazenie operatora pilarki w rekawice (Aaptic)
z trackerami i czujnikami zginania palcow posiadajace sitowe
sprzezenie zwrotne (generujgce dodatkowe wrazenie dotyku
elementéw wirtualnych)

wirtualny model tréjwymiarowy pilarki tancuchowej
i podstawowego wyposazenia pomocniczego (klinow i siekiery)
Srodowiska wirtualne odwzorowujace realne otoczenie
W rzeczvwistosci

kontrolowanie postepow ¢wiczacego i jego interakcji z trenazerem podczas wykonywania kolejnych czynnosci
wchodzacych w zakres danej techniki pozyskiwania drewna (scenariusza) z uwzglednieniem: potencjalnych
btedow operatorow (zdarzen zagrazajacych), reakcji systemu VR trenazera na btedy popetniane przez operatora
(komunikatow tekstowych, pojawiajacych sie rysunkéw i animacji z komentarzem dzwigkowym, polecer)
i narzuconych przez system VR trenazera kryteriow do uznania danego postepowania operatora za btedne
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